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ВСТУП 

 
Програма визначає форму організації, зміст та особливості проведення додаткового 

вступного випробування на освітньо-наукову програму підготовки доктора філософії 
«Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології» за спеціальністю G7 Автоматизація, 
комп’ютерно-інтегровані технології та робототехніка. 

 

1. ОСНОВНИЙ ВИКЛАД 

1.1. Перелік тем 

Повний перелік тем, які виносяться на додаткове вступне випробування для вступу 
за освітньо-науковою програмою (ОНП) підготовки доктора філософії «Автоматизація та 
комп’ютерно-інтегровані технології» за спеціальністю G7 Автоматизація, комп’ютерно-
інтегровані технології та робототехніка. 

Блок 1 

Розділ 1. Математичні моделі технологічних об’єктів та систем керування 
Тема 1.1. З’єднання ланок. 
Тема 1.1. Замкнені системи зі зворотнім зв’язком. 

 
Розділ 2. Стійкість систем керування 
Тема 2.1. Алгебраїчні критерії стійкості. 
Тема 2.2. Визначення меж стійкості. 
Тема 2.3. Дослідження нулів та полюсів передавальних функцій. 

 
Блок 2 

Розділ 1. Ідентифікація математичних моделей 
Тема 1.1. Ідентифікація параметрів математичних моделей. 
Тема 1.2. Ідентифікація статичних характеристик. Інтерполяція та апроксимація. 
Тема 1.3. Ідентифікація динамічних характеристик. Дискретні моделі динаміки.  
Тема 1.4. Ідентифікація динамічних характеристик. Чисельне диференціювання і 

інтегрування функцій.  
Розділ 2. Моделювання об’єктів 
Тема 2.1.  Моделювання статичного режиму роботи об’єкту.  
Тема 2.2.  Моделювання динамічного режиму роботи об'єкту.  

 
Блок 3 

Розділ 1. Основи мов програмування 
Тема 1.1. Поняття змінних, оголошення, вимоги до назв. Типи даних, значення за 

замовчуванням.  
Тема 1.2. Арифметичні та логічні оператори. Умовні та циклічні конструкції. 
Тема 1.3.  Робота з масивами. 
Тема 1.4.  Оголошення та виклик функцій, рекурсія. 
 
Розділ 2. Об’єктно-орієнтовне програмування (ООП). 
Тема 2.1. ООП, базові принципи, співвідношення об’єкту і класу. 
Тема 2.2. Визначення класу, поля і методи, інкапсуляція. 
Тема 2.3. Наслідування, оголошення дочірнього класу. 
Тема 2.4. Створення об’єктів, поняття конструктора, виклик методів об’єкту. 



Тема 2.5. Область видимості полів і методів, модифікатори доступу. 
Тема 2.6. Визначення поліморфізму, основні етапи його реалізації. 

 

1.2. Порядок проведення  

Додаткове вступне випробування проводиться у вигляді письмової роботи. Кожен 
білет містить п’ять тестових завдань з варіантами відповідей. Для випробування передбачено 
20 екзаменаційних білетів, сформованих з наведеного вище переліку тем.  

Термін виконання додаткового вступного випробування становить 1,66 академічні 
години (75 хвилин) без перерви. Після написання роботи атестаційна комісія перевіряє її та 
виставляє оцінку згідно з критеріями оцінювання. 

Методика проведення додаткового вступного випробування наступна. Члени 
атестаційної комісії інформують вступників про порядок проведення та оформлення робіт і 
видають вступникам екзаменаційні білети з відповідними варіантами та заздалегідь 
роздруковані підписані листи для написання робіт. Надалі в ці листи вступники записують 
письмові відповіді на питання екзаменаційного білету і наприкінці зазначають дату та 
ставлять особистий підпис. 

На організаційну частину додаткового вступного випробування (пояснення по 
проведенню, оформленню і критеріям оцінювання іспиту, видачі білетів і листів для 
написання роботи) відводиться 10 хвилин від усього часу, на відповіді на кожне з п’яти 
питань екзаменаційного білету вступнику надається по 12 хвилин (всього 60 хв) і на 
заключну частину (збір білетів і письмових робіт у вступників членами конкурсної комісії) – 
5 хвилин. 

Після закінчення етапу написання додаткового вступного випробування, проводиться 
перевірка відповідей та їх оцінювання. Ці оцінки виставляються на аркуші з відповідями 
студента. 

Підведення підсумку додаткового вступного випробування здійснюється шляхом 
занесення балів в екзаменаційну відомість. Ознайомлення студента з результатами іспиту 
проводиться згідно з правилами прийому в університет. 

 
1.3. Допоміжні матеріали  

Під час складання додаткового вступного випробування заборонено використання 
допоміжної літератури. Серед інших допоміжних матеріалів та засобів дозволяється 
користуватися калькулятором. При виявленні факту використання недозволених матеріалів 
екзаменаційна комісія має право припинити випробування і виставити незадовільну оцінку. 

 
1.4. Критерії оцінювання  

Випробування проводять лише за затвердженим комплектом екзаменаційних білетів. 
Відмова студента від написання вступного випробування за екзаменаційним білетом 
атестується як незадовільна відповідь.  

П’ять тестових завдання із вибором однієї правильної відповіді оцінюються у 20 балів 
за кожне. Сумарна кількість балів набраних вступником за випробування складає 100 

 
R= тест1 + тест2 + тест3 + тест4 + тест5 =  20+20+20+20+20 = 100 балів. 

 
Додаткове вступне випробування оцінюється за шкалою “зараховано”, 

“незараховано”. Випробування вважається складеним, якщо набрано 60 і більше балів. В 
цьому випадку вступник отримує «зараховано». 



1.5. Приклад типового завдання  

Національний технічний університет України  
«Київський політехнічний інститут імені Ігоря Сікорського» 

 
Спеціальність:  G7 Автоматизація, комп’ютерно-інтегровані технології та 

робототехніка 
Освітня програма: Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології 
 

ЕКЗАМЕНАЦІЙНИЙ  БІЛЕТ  № 1 
додаткового вступного випробування  

для вступу на освітньо-наукову програму підготовки доктора філософії 
 

Тестове завдання №1 
Визначити за допомогою критерію Гурвиця стійкість системи автоматичного 
регулювання, що описується характеристичним рівнянням. 

0312222 23  sss  
 
Варіанти відповіді: 
А. система стійка 
Б. система нестійка 
В. система на межі стійкості 
Г. система нейтрально-стійка 
 
Тестове завдання №2 
Знайти передавальну функцію замкненої системи за каналом XY. 
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Варіанти відповіді: 
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Тестове завдання №3 
Динамічна модель об’єкту має вид , де  , ,  

, .  
Записати дану модель у стандартній формі рівнянь у просторі стану  

 та визначити елементи матриць  та . 
 
Варіанти відповіді: 

А.   

Б.  

В.   

Г.  

 

Тестове завдання №4 

Користуючись перехідною 
характеристикою об’єкту 
керування, наведеною на 
графіку, знайти 
коефіцієнти передатної 
функції, виходячи з 
припущення, що модель 
об’єкту описується 
передатною функцією у 
вигляді аперіодичної ланки 
першого порядку:  
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Варіанти відповіді: 
А. k = 16,  Т = 170  
Б. k = 5,  Т = 12 
В. k = -20,  Т = 100 
Г. k = 35,  Т = 250 
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class Calculator {

public:
int result:0;
void cal-cul-ate O {

int i, s:0;
for 1L=2; i(:16; i++;

if (i?B=:0) resuft= result + i;
)
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